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・最大6軸の精密動作

・全軸　非接触ダイレクトドライブ

・分解能10nmのX-Z軸

・分解能2nmのY軸

・ダイレクトドライブ回転軸、T（ヨー）・P（ピッ

チ）・R（ロール）

・T、P、Rの3軸すべてで0.05秒の分解能

・16軸ターンキー駆動・電子制御回路

・極めて低騒音のリニアサーボドライブ

・一体型視覚（画像処理）システムが選択可能

・ラスター、スパイラルサーチ、またはパワーピー

クサーチ アルゴリズム

・業界標準のパワーメータ（ILX）とのインターフェース

・Zero ZTM Z軸 高さ基準検出（オプション）

FiberMaxTMXZYT
米国特許第5,731,641号
その他特許申請中

はじめに
A e r o t e c hのF i b e r M a xT Mは光ファイバー

コンポーネントの大量生産と試験を大

きく前進させます。 F i b e r M a xには、ハ

イテク産業のO E Mとエンドユーザー向

けの、高度な位置決めシステム設計に

おける3 0年以上にわたる経験が集約さ

れています。F i b e r M a xは、最先端の機

械設計と駆動制御技術とを兼ね備えた

第2世代精密生産位置決めシステムで

す。言いかえるなら、F i b e r M a xは、現

在、世界最高性能を誇る最小のアライ

メントシステムなのです。FiberMaxは、

高度に組み合わされた全自動生産ライ

ンで　2 4時間、週７日間　フル稼働し

ても安定した精度と高分解能を落とす

ことなく、重要な光ファイバーアライ

メントの高度なニーズに対応できるよ

う設計されています。

自動化生産

高再現性・高精度の、産業用グレード

の位置決めシステムは、光ファイバー

コンポーネントの大量生産・試験に不

可欠です。高い信頼性を誇るF i b e r M a x

は独自の駆動・制御技術により、高ス

ループットでのフル稼動製造環境にお

いて何年間も保守が不要になります。

F i b e r M a xにZero ZT Mオプションを組み

合わせれば、その小型形状と設計特徴

により、オペレーターがワークを装着

するだけで、デバイス同士を簡単に接

近して再現良く位置決めが出来ます。

非接触型ダイレクトドライブ
精密機器の大量生産に必要とされる高

信頼性・正確・高速の位置決めを実現

できるのは非接触型のダイレクトドラ

イブ技術だけです。 F i b e r M a xでは、

A e r o t e c hが開発した最先端のダイレク

トドライブ技術（特許申請中）を使っ

た高性能の位置決めが実現します。

F i b e r M a xは、送りねじを使用していな

いので、ネジ特有の“ゴリ”が有りま

せん。非接触型のダイレクトドライブ

技術は高速・高分解能・高精度ドライ

ブで、すべての軸（直線と回転）の位

置決めを行います。この独自のドライ

ブ技術により、従来の送りねじや圧電

素子（ペルチェ）等を使ったシステム

より　はるかに高い（数倍以上の）ス

ループットを実現します。

高速視覚アライメント（画像処理）
と光パワーサーチアルゴリズム

製造工程をさらに自動化するため、デ

バイス同士をすばやく正確にアライメ

ントするためにフレキシブルな視覚ツ

ールキット（画像処理）を提供します。

A e r o t e c hの視覚ツールキットは、部品

の位置を決定する位置検出（画像認識）

として使用されています。使用が簡単

な弊社のグラフィカルユーザーインタ

ーフェースにより、ユーザーは部品位

置検出に必要な検査処理（画像認識）

を素早く決定できます。次に画像認識

結果を基に粗捜し（サーチ）をします。

この段階でデバイスの粗方の芯出をし

ます。粗捜しが完了すると、次に光パ

ワーサーチ　アルゴリズムを呼び出

し、デバイスを介して接続されたパワ

ーが最大に成るようにピークサーチを

行ないます。光パワーサーチ　アルゴ

リズムはX , Y平面とX , Y , Z立体と２種類

の高速アライメント、ヒルクライム、

スパイラル、およびラスタ走査を含み

ます。ユーザーは、広い範囲でユーザ

ー自身のニーズに合わせてソフトウェ

アをカスタマイズできます。A e r o t e c h

は広範なソフトとハードをご用意し、

各ユーザーのニーズにフレキシブルに

対応します。
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システムの特徴
極めて高い精度、位置再現性、所定位置での安定性の

ためにはシステム側の高分解能が必要とされます。

F i b e r M a xの業界一の1 0 n m（1 0 0Å）クローズドルー

プ制御で、この高性能が保証されます。すべての軸に

対する最先端のリアルタイム軸較正システム（特許申

請中）で最高のシステム精度が実現します。高速の

3 2 M H z電子回路で、1 0 n mの分解能でも毎秒2 5 0 m m以

上という極めて高速の位置決めが可能です。極めて安

定したリニアドライブは、所定位置での安定性が非常

に高くなります。これは高品質でクリープのないリニ

アベアリングによって支援され、製品寿命の間ほぼ保

守を必要とせずに操作できます。

平面図

寸法単位：mm（インチ）

正面図 側面図

軸の説明
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システムの特徴
A e r o t e c hの高性能ダイレクトドライブの非接触型高分

解能ゴニオメータ（A N T - 2 0 G）を組み込むことで、

光学コンポーネント調整がさらに改良され、柔軟性が

向上します。

A N T - 2 0 Gは2方向のいずれでも現場または工場のテー

ブル上に搭載でき、コンポーネントをZ光軸（ロール

軸）かX直線軸（ピッチ軸）のいずれかを中心として

回転させることができます。この多機能を提供する、

低床プロフィールデバイスにより、高分解能（0.05秒）、

高速位置決め（毎秒2 7 0°）、所定位置での高安定性、

広い2 0°角範囲という特長を有し、高スループットの

フル稼働製造を容易にします。

FiberMaxTMXZYTR

FiberMaxTMXZYTP
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平面図

FiberMaxTM XZYTP

正面図

FiberMaxTM XZYTP
FiberMaxTM XZYTR

正面図

FiberMaxTM XZYTP
FiberMaxTM XZYTR

平面図

FiberMaxTM XZYTR

寸法単位：mm（インチ）
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システムの特徴
6軸が必要な場合、用途の広いF i b e r M a xT M構造では2つ

のアプローチがあります。1つ目は、積み上げたA N T -

2 0 Gゴニオメータを、水平回転テーブルに簡単に搭載

でき、回転軸（T、P、R）を作り出せます。あるいは、

1台のゴニオメータを隣接したスタンドかシャトル上

に個別に搭載し、全体の高さを低くすることもできま

す。F i b e r M a xT MとともにオプションのZ e r o - Zを購入す

れば、光軸高さは、一般的な取り付け面と同じかそれ

より高い、どの高さにも設定できます。このユニーク

な特長により、光学コンポーネントの複雑な取り付け

と初期位置の接近性を実現することが出来ます。

FiberMaxTMXZYTPR

FiberMaxTMXZYTPとR
6番目のR軸を取外した図（ANT-20G）1

1
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平面図

正面図 側面図

寸法単位：mm（インチ）
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FiberMaxTMXZYT
Zero Z TMオプション付き

はじめに
光学コンポーネントの製造における大

きな課題は、多数の異なるデバイスを

介しての光伝達の最適化です。このた

めには、コンポーネントは、高精度・

高分解能で６自由度の位置決めを可能

とし、ピーク位置を検出した後　同じ

位置に戻って来なければ成りません。

A e r o t e c hのF i b e r M a xT M光学コンポーネ

ントのナノポジショナは、現在市販さ

れているどのシステムよりもこの条件

を満たしています。所定位置での安定

性をさらに向上し、デバイスへのアク

セスを容易にし、サポート構造を簡略

化して、コストを低減し、他のデバイ

スとの高速交換を可能にするため、

A e r o t e c hはZero Zオプションを提供し

ます。Zero Zオプションを付けると、

F i b e r M a xをあらかじめ成型したベース

面（定盤面）の格納スペースに入れる

ことができ、光軸高さをベース面の上ま

たは下の、任意の位置に設定できます。

格納スペースを覆い、F i b e r M a xの上部

軸に簡単に接近できるようにするた

め、着脱式のツール搭載プレートが使

用できます。このツールプレートは

F i b e r M a xのヨー軸上面に有り簡単に取

りはずす事が出来ます。他の軸や支持

構造にはまったく影響しません。

Zero Zは異なるデバイス製造への切り

換えをするのに当り、ステージの原点

位置検出が出来るので、簡単にデバイ

ス毎の位置出しが出来ますので、作業

効率も良くなります。また、多数のツ

ールプレートにあらかじめ色々な冶具

をセットしておくと、冶具交換の切り

換え時間がさらに短縮されます。

http://www.optoscience.com/
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ZZオプション

‐ZZ Zero‐Zオプションは、可変光軸高さ設定用にデュアルZ軸上に取り付けフランジを有する。

軸構成オプション

-XZYT

-XZYTP

-XZYTR

-XZYTPR

-XZYTP/R

ヨー軸のデカルト座標（Y軸を中心とする回転)

ヨー軸とピッチ軸のデカルト座標（Y軸とX軸を中心とする回転)

ヨー軸とロール軸のデカルト座標（Y軸とZ軸を中心とする回転)

ヨー軸とピッチ軸とロール軸のデカルト座標（Y軸、X軸、Z軸を中心とする回転）

ヨー軸とピッチ軸と、ロール軸を取りはずしたデカルト座標（Y軸を中心とする回転）

コントローラ

‐U500FM

‐U511

所要P C Iバスコントローラと拡張基板、ケーブル付きのD R 3 0 0ドライブラック、M M I、最大1 6軸

の動作を支援する多次元アライメントソフトウェア付き。

一体型スタンドアロン4軸コントローラのみ。

品　番

FIBERMAX-XZYT-U511

FIBERMAX-ZZ-XZYT-U511

FIBERMAX-XZYT-U500FM

FIBERMAX-ZZ-XZYT-U500FM

FIBERMAX-XZYTP-U500FM

FIBERMAX-ZZ-XZYTP-U500FM

FIBERMAX-XZYTR-U500FM

FIBERMAX-ZZ-XZYTR-U500FM

FIBERMAX-XZYTPR-U500FM

FIBERMAX-ZZ-XZYTPR-U500FM

テーブルトップ搭載型、4軸－電子回路付き（Y軸を中心とする回転）

Zero-Z搭載、4軸－電子回路付き（Y軸を中心とする回転）

テーブルトップ搭載型、4軸－電子回路付き（Y軸を中心とする回転）

Zero-Z搭載、4軸－電子回路付き（Y軸を中心とする回転）

テーブルトップ搭載型、5軸－電子回路付き（Y軸とX軸を中心とする回転）

Zero-Z搭載、5軸－電子回路付き（Y軸とX軸を中心とする回転）

テーブルトップ搭載型、5軸－電子回路付き（Y軸とZ軸を中心とする回転）

Zero-Z搭載、5軸－電子回路付き（Y軸とZ軸を中心とする回転）

テーブルトップ搭載型、6軸－電子回路付き（Y軸とX軸とZ軸を中心とする回転）

Zero-Z搭載、6軸－電子回路付き（Y軸とX軸とZ軸を中心とする回転）

http://www.optoscience.com/
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・垂直リフト、回転ステージとゴニオメータを利用し

てX、XY、XYZ、その他多数の組み合わせが可能

・10nmの直線分解能

・0.05秒の角分解能

・ターンキー駆動・電子制御回路

・非接触型でねじ特有の“ゴリ”のないダイレクトド

ライブ（特許申請中）

・極めて低騒音のリニアサーボドライブ

・高速リアルタイム軸較正

ANT-25
特許申請中

はじめに
A e r o t e c hのN a n o - T r a n s l a t i o n（A N TT M）

ステージは速度、精度、分解能、再現

性、信頼性、寸法を組み合わせた同種

製品の中で明らかに最高のものです。

これらすべての条件を、2 4時間、週7

日のフル稼働の過酷な製造環境に適合

するように設計された単一の製品に組

み込むことに成功した自動化ツールメ

ーカーは1社もありません。A e r o t e c h

のN a n o - T r a n s l a t i o nステージシリーズ

は、製造時アライメントまたは試験プ

ロセスを次のレベルへと簡単に押し上

げます。

非接触型ダイレクトドライブ
精密機器の大量生産に必要とされる高

信頼性・正確・高速の位置決めが実現

できるのは非接触型のダイレクトドラ

イブ技術だけです。ANTステージでは、

A e r o t e c hが開発した最先端のダイレク

トドライブ技術（特許申請中）を使っ

た高性能の位置決めが実現します。こ

のダイレクトドライブ技術は、高性能

で“ゴリ”のない非接触型の高速・高

分解能・高精度を特徴とします。この

独自のドライブ技術により、従来の送

りねじ又は圧電素子（ピエゾ）のシス

テムよりはるかに高い（数倍以上の）

スループットを実現します。

直線および回転位置決め

A N Tシリーズは直線要素と回転要素の

両方を備えています。A N T 2 5 - Lステー

ジは水平または側面を下にして垂直に

設置でき、最大の柔軟性を提供します。

２種類の垂直モデルが有り、移動距離

が4 m m（A N T - 4 V）のものと、2 5 m m

（A N T - 2 5 L V）のものとがあります。平

面回転ステージA N T - 2 0 R Aと2台のゴニ

オメータクレードルA N T - 2 0 G - 5 0 / 9 0も

あります。さらにA e r o t e c hは、手動位

置決めステージのマイクロメータの代

りに使用できる、移動距離2 5 m mのロ

ッド型リニアアクチュエータ（A N T -

2 5 L A）もご用意しています。以上のコ

ンポーネントは、さまざまに組み合わ

せ、ユーザー固有のプロセス条件を満

たすように移動プラットホームをカス

タマイズできます。

システムの特徴
極めて高い精度・位置再現性・所定位

置での安定性のためにはシステムの高

分解能が必要とされます。A N Tの業界

一の分解能である、リニアステージで

は1 0 n m（1 0 0Å）クローズドループ制

御と、垂直ステージで 2 n m（2 0Å）、

回転ステージでの0 . 0 5秒の分解能での

高性能が保証されます。最先端のリア

ルタイム軸較正システム（特許申請中）

で最高のシステム精度が実現します。

高速の 3 2 M H z電子回路で、1 0 n mの分

解能でも毎秒2 5 0 m m以上という極めて

高速の位置決めが可能です。極めて安

定したリニアドライブは、所定位置で

の安定性が極めて高くなります。これ

は高品質でクリープのないクロスロー

ラベアリングによって保持され、この

ガイドの寿命とほぼ同等の寿命が保証

されます。ステージの性能はメンテナ

ンスフリーで保たれます。A e r o t e c hの

ダイレクトドライブ技術はヒステリシ

スもがたつきもなく、正確で再現性に

優れたナノメータレベルの動作を実現

します。

http://www.optoscience.com/
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ANT-25Lは垂直搭載も可能
です。
特許申請中

寸法単位：mm（インチ）

http://www.optoscience.com/
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ANT-25LXY
特許申請中

寸法単位：mm（インチ）

http://www.optoscience.com/
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寸法単位：mm（インチ）

ANT-25LXYZ
特許申請中

http://www.optoscience.com/
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・高性能リニアアクチュエータ

・非接触型で“ゴリ”のないダイレクト

ドライブ

・ガラススケールエンコーダ

・高速（250mm/秒）

・10nmの直線分解能

・ターンキー駆動・電子制御回路

・極めて低騒音のリニアサーボドライブ

ANT-25LA

はじめに
A e r o t e c hのA N T - 2 5 L Aダイレクトドラ

イブリニアアクチュエータは、現在の

送りねじ仕様のステージで設計したと

き起きる固有の欠点を解決するよう設

計・製造されています。

非接触型ダイレクトドライブ

ナノポジショナの正確な位置決め条件

を満たすために不可欠なガタつきやバ

ックラッシュのないドライブラインを

提供できるのは非接触型のダイレクト

ドライブ技術だけです。

この頑丈な高速アクチュエータはリニ

アガイドベアリングを採用し、原位置

マーカーと光学リミットを有するガラ

スリニアエンコーダを備えています。

これらのコンポーネントは、低摩擦軸

受内に搭載された出力スピンドルアセ

ンブリに直接接続されています。

このリニアガイドベアリング構成によ

り、がたつきのない動作、業界トップ

の1 0 n m分解能、高再現性、所定位置

での安定性、毎秒2 5 0 m m以上の高速位

置決めなどが可能となります。アクチ

ュエータ出力シャフトの先端には標準

の2 m mタップ穴が設けてあり、鋼球付

きの接触子またはクリップアセンブリ

等の取り付けが簡単になっています。

メンテナンスフリー操作
A N T - 2 5 L Aリニアアクチュエータは、

高精度位置決めコンポーネントの設計

における 3 0年以上の経験の集大成で

す。アクチュエータのドライブライン

は非接触型で、保守を必要としないた

め、過酷な2 4時間、週7日間のフル稼

働の製造環境条件を満たします。トラ

ブルのない生産設備に理想的なアクチ

ュエータです。

http://www.optoscience.com/
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寸法単位：mm（インチ）
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・コンパクトな構造

・高剛性

・非接触型ダイレクトドライブ

・高速（50mm/秒）で高分解能（2nm）

・ガラスエンコーダフィードバック

・高再現性

・所定位置での高安定性

・メンテナンスフリー

A N T - 4 Vは、高精度コンポーネントの

垂直アライメントの画期的なスタイル

です。特許を取得したこのユニークな

デバイスは最高性能の特長である高速

（5 0 m m /秒）、高分解能（2 n m）、所定

位置での高安定性、高精度（2 0 0 n m）

を1台のコンパクトなユニットに備え

ています。

優れた非接触型ダイレクトドライブ

は、位置フィードバックを直接行うた

めに高精度ガラスエンコーダを採用し

ています。A e r o t e c hのM X Hマルチプラ

イヤと組み合わせると、業界トップの

2 n mの分解能と高速と高精度を実現し

ます。

A N T - 4 Vの主要なコンポーネントはす

べて2 4時間、週7日の生産設備環境で

動作するよう選択されました。送りね

じ式または圧電素子（ピエゾ）の垂直

ステージとは異なり、A N T - 4 Vは保守

が不要で、長期間に渡りトラブルのな

い動作を保証します。

ANT-4V
米国特許第5,731,641号

その他特許申請中

http://www.optoscience.com/
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寸法単位：mm（インチ）

基本機種：ANT-4V 4.0（0.16）移動

http://www.optoscience.com/
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・コンパクト設計

・広い角範囲

・簡単な固定

・非接触型ダイレクトドライブ

・高速かつ高分解能

・所定位置での高安定性

・メンテナンス不要

A e r o t e c hのA N T - 2 0 G - 5 0は、光学コン

ポーネントの高精度角度アライメント

の画期的なステージです。このユニー

クなデザインは最高の駆動技術を採用

しています。A e r o t e c hのM X Hマルチプ

ライヤと組み合わせると、0 . 0 5秒の驚

異的な分解能を維持しながら、は業界

トップの毎秒2 7 0 (の位置決め速度を実

現します。

高精度ベアリング、リニアエンコーダ

フィードバック、非接触型で“ゴリ”

のないダイレクトドライブ技術は最高

の性能を保証し、高再現性と所定位置

での高安定性を実現します。

A N T - 2 0 G - 5 0ゴニオメータの主要コン

ポーネントは、他のA N Tシリーズのナ

ノポジショナと同様、すべて2 4時間、

週7日の生産設備環境で動作するよう

選択されています。ウォーム式や圧電

素子（ピエゾ）駆動のゴニオメータと

は異なり、A N T - 2 0 G - 5 0は定期的な調

整や保守が不要（メンテナンスフリー）

です。長期間に渡りトラブルのない動

作を保証します。

ANT-20G-50
特許申請中

http://www.optoscience.com/
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・0.05秒の分解能

・コンパクト設計

・広い角範囲

・非接触型ダイレクトドライブ

・高速かつ高分解能

・所定位置での高安定性

・メンテナンスフリー

ANT-20RA
特許申請中

ANT-20RA,4V
特許申請中

A e r o t e c h社のA N T - 2 0 R Aは高性能ロー

タリーアクチュエータで、 A N T及び

FiberAlign 90 シリーズと1 3 0シリーズ

のナノポジショナに取り付けられるよ

う特別設計されています。一般的なマ

ウンティングポストと組み合わせる

と、A N T - 2 0 R Aはいかなる面にも簡単

に取り付けることが可能で、ロール、

ピッチ、ヨーの3角方向すべてに、大

きな角度で回転します。

このユニークなデザインは、高精密エ

ンコーダーと A e r o t e c h社が開発した最

新のダイレクトドライブ技術（特許出

願中）を採用し、ハイスピードと高分

解能の位置決めを提供します。

業界トップの0 . 0 5秒分解能が、最高に

精密なアラインメントを可能にし、製

造プロセスを通じて、素晴らしい所定

位置での安定性と再現性をお約束致し

ます。

A N T - 2 0 R Aの主要なコンポーネントは

すべて 2 4時間、週7日の生産設備環境

で動作するよう選択されました。A N T -

2 0 R Aは保守が不要で、長期間にわた

りトラブルの無い動作を保証します。

http://www.optoscience.com/
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寸法単位：mm（インチ）
基本機種：ANT-20RA,25L

寸法単位：mm（インチ）
基本機種：ANT-20RA,4V

http://www.optoscience.com/
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発注情報

ANT-25L

ANT-25LV

ANT-25LA

ANT-4V

ANT-20G-50

ANT-20G-90

ANT-20RA

25mm移動リニアステージ

25mm移動垂直ステージ

25mm移動リニアロッドアクチュエータ

4mm移動リフトステージ

20°移動、半径50mmゴニオメータ

20°移動、半径90mmゴニオメータ

20°移動回転ステージ

http://www.optoscience.com/
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